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La presente inv ntion a pour bjet un dispositif de 
transfert a verin pour le emplacement reversibl en translation 
horizontale ou inclines d'un objet aur un cour* 0 *siblement 
double de cello dudit verin. 
5 On connait deja dee dispositifs elevateura a verin, 

utilises sur dee chariots elovatours, qui comprennent des 
elements filaires tela que das chaines, passant aur una poulie 
disposee a l'extremite de la tige d'un verin, et qui peimet, en 
etant entraiaee par ce dernier, le deplacement vertical d'un 

10 aoyen de prehension tel qu'une fourche aur una course double de 
celle dudit verin. Ces dispositif* elevateura ne sont toutefoio 
pas utilisables pour una translation horizontals ou salon una 
certaine pente, puisqu'il n'y est prevu qu'un sens 
d'entrainement, la descents etant obtenue par gravite* 

15 l*' invention a egalement pour objet une application 

particuliere du dispositif de transfert selon 1' invention, dans 
le domains des vehicules de transport a plateau mobile, du type 
comportant un chassis equipe d'un plateau apte a coulisser et a 
basculer pour prendre deux positions extremes, l'une deployee 

20 et abaissee au sol pezmettant de proceder au chargament d'un 
objet ou d'un vehicule immobilise, et 1' autre relevee par 
rapport audit chassis pour le transport. 

En fait, da maniere connue, un tel plateau est monte 
mobile en translation sur une ramp* dont est equipe le chassis 

25 et qui est elle-meme opto a basculer par rapport a co dernier, 
a la maniere d'une bonne, pour passer d'une position 
horizontale, parallels audit chassis vers une position 
inclines. 

Ainsi, pour charger un engin immobilise au sol sur un 
30 vehicule de ce type, 1'operateur procede d'abord au basculement 
de la rampe par rapport au chassis, avant d'amenar le plateau 
au voisinage du sol, par coulissament la long de la ramps . 
L'objet ou le vehicule immobilise a charger est ensuite tracts 
sur le plateau, et ce dernier est raaene vers le chassis par 
35 coulissement en sens inverse le long de la rampe, qui est 
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eneuite beaculee en aena Invert pour r trouver aa poaition 
initiale. parallel* au chassis. 

On camprendra aiee-ent gu'afin de facUUer la 
chargement. salon la nature notamment d l'ob 3 et on du v'hicul 
5 a charger, ayant par exemple un l^rtant porte-a-feux et/ou 
une faible garde a« BOl, le plataau doit d'une part repoaer au 
8 ol at d'autre part former avac ca dernier un angle la plu. 

faible possible. 

La plupart dea dispositifa de commande du daplacement 
10 d'un tel plateau comprenuent egalament dea doyens permettant 
encore de faira operer a ce dernier, apree aon couliasement le 
long da la rempe, un lager pivotement permettant de reduire cat 
angle • 

On connait ainai par le document F* 2 686 843, un 
15 diepositif comprenant principalement dee moyen. definiaaant una 
liaiaon metrics de coulieeement et de pivotement d'un plateau 
par rapport a une rempe at dea moyena aptea a articuler ladite 
rempe a pivotement aur ladit chaasie a un endroit permettant de 
benef icier d'un porte-i-faux arriere. 
20 La document FR 2 6B2 336 decrit encore un autre 

diapoeitif du meme type, dana leguel una chaine aana fxn 
entrainea par dea moyena -otcurs permet d'obtanir le 
deplacemeot d'un plateau par rapport a un chassis baaculant au 
travera d'un cbariot fixe a la chaine, mobile en tranalation la 
25 long dudit chassis baaculant, et muni da moyena d'ettache 
permettant de la ralier avec articulation a 1'extremite du 
plateau. 

cea diapoaitif. ne dormant cepandant pas totalement 
8 atiafaction, du fait da la complete de laur atructure, gux 
non seulemant lea fragiliee et pent rapidement engender dea 
dysfonctioanements, mai. V*. - tend a «■-■ 

Beneiblement la coflt dea camiona gui an aont eguipes. 

La but de la preeente indention eat de propoaer un 
diapoaitif da fcran.fert a ve^in de conception aimple, liable et 
economigu , auaceptible d'etre utilise pour la emplacement d'un 
plateau par rapport a un rampe. 
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to dispositif da transfer* a verin pour 1 deplacement 
revereible n translation horis ntele ou iuclinee d'un ob 3 t 
8 ur «ne cours aan.ibl-ant double de celle d«dit v*rin aelon 
V invention a. caracterise esseuti lloment en ee qu'il comport 
un verin double effet dont la tige comprend a son extremite des 
moyens de renvoi a W sur lesquels paeeent da mani-re 
aymetrique au inoina deux elements filaires. l'un d'extension et 
1'autre da rappel, ceu*-ci otant solidarises par una extremite 
an support dudit verin et par 1'autre audit objet an sorte que 
la sortie de ladite tige entraine la deplacement dudit objet 
aan. la meme sens par 1 ' intermediate de 1'element filaire 
d' extension, et antraine egalement ledit .lament filaire de 
rappel, tandia qua la rentr6e de ladite tige entraine le 
deplacement dudit objet dans la sens inverse par 
1' intermediate dudit element filaire de rappel at entraine 
egalement ledit element filaire d'extension. 

Far le choix des points de fixation das extremites des 
elements filaires a 1'objet et au support du verin, on peut 
obtenir de meniere analogue a 1'effet connu utilise pour un 
cWiot elevateur, une course de 1'objet double de oelle du 
verin, et salon 1'invention, la rantree de la tige du verxn 
permet de ramener 1'objet par 1 » intermediate do l'element 

filaire de rappel. 

Selon un mode de realisation prdferentiol du dispoaitif 
selon 1* invention, lea elements filaires consistent en des 
chaxnes tandia que les moyens de renvoi consistent en des 
poulies montees sur un arbre dispose transversalement a 
1' extremite de la tige du v6rin. 

Selon une autre caracteristique additionnelle du 
dispositif selon 1' invention, 1' arbre dispose transversalement 
a l'extremite de la tige du verin, est monte en pivotement sur 
un palier mobile li6 en coulissement a 1 'objet. 

Egalement selon 1' invention, le support consists en une 
rampe apte a basculer pur le ch&ssis d'un vehieule en pivotant 
selon un axe transversal, tandis que 1 'objet a deplaeer 
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consist en ua pktm apte a couliss r le long de ladite 
rampe . 

S ion un« autre daracteristique additionnelle du 
Aiapoeitif selou 1'inv.ntion, la plataau est *»f couliesant 
aur la ra«pe per 1 ' intermediate d'au noine un couli B sea« apte 
a coulisser la Ion, de Indite ra»pe at auquel In pertie extreme 
avant dudit Platenu eat XI*. « -oyon d'un pivot d'axe 
transversal . 

tea avanteges at lea caracteristiquea du dispoaitif aelon 
1'invention. resaortiront P l«a clairement de la deecription qui 
auit et qui ae rapporte eu dessin annex*, lequel en repreaente 
us mode de realisation non liaitatif . 
Dana le deaain annexe : 

- las figures la, lb et le represented des vuee 
*eh*»atiques du diapooitif de transit . verin aelon 
1-invention a das etadea differenta de son £enctionne«ent . 

- la figure 2 represente une rue schematique de cSte d'un 
venicule *quipe d'un tel dispositif- 

- la figure 3 represente une vue schematique partielle 

d'un© partie de ce dispositif. 

Bn reference a la figure la qui represente le dispositif 
de transfert a verin aelon 1' invention en position de repos. on 
pent voir que ce dernier cos*rend un verin double ef fet 1 port* 
par un support 2 et destin* a entrainer en deplaee»ent un objet 

25 3. 

L'objet 3 est nont* coulisaant parallelenant au support 
2. directement sur celui-ci ou par 1 ' interatediaire da noyens 

aon representee. 

v6rin 1 conporte un corps 10 et une tige 11, cette 
derniere etant *guipee a son extremite libre de deux poulies ou 
analogues 12, dont une seule eet visible sur la figure, montees 
en libre rotation aelon un axe tranBvereal- 

Par ailleura, le dispositif cwnd deux *l*ments 
filaires 4 et 5, tela que dea chaines, solidarises a la foia au 
supp rt 2 et a 1' objet 3, et passant cnecun sur une pouiie 12 
pour Stre renvoyes a 180°. 
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Ainsi, l'alement filaire 4, dit d'ext nsi n, comports un 
extramita 40 solidarisee au supp rt 2 a proximite d 
1'extremite avant 13 du eorp« 10, tandiB <iua eon autre 
extramita 41 aat solidarisee a I'objet 3 a un certaine 
diatanea da l'extremite avant 13. en 1 'occurrence, dans la 
position da repos, an regard de 1- axtremite arriera 14 du corps 
10, an aorta que l'alement fllaira s'etende le long du corps 10 
et da l'objet 3 sur una longueur «enBiblement egale a celle du 
corps 10. 

Do mama, 1'element filaire 5, dit de rappel, comporte una 
extremite SO aolldarisee au support 2 an un point eloigne du 
point de fixation de 1' extremite 40, tandis que eon autre 
extramita 51 est solidarisee a l'obiet 3 en un point Aloigno du 
point do fixation da l'extremita 41, en ^occurrence, en 
position de repos, au niveau das poulies 12. 

En reference maintenant aux figures lb at lc. on pent 
voir que sous l'effot de la sortie da la tige 12, 1'element 
filaire 4, du fait de 1' immobilisation da eon extremite 40. 
glisse aur sa poulie 12 et entraSne en deplacemant l'objet 3, 
tandiB que ce dernier entrains 1 'extracts 51 de 1'element 
filaire 5 qui glisse sur sa poulie 12. 

torsque la tige 11 ast sortie en totalite, comme cela 
apparait sur la figure lc. on peut conatater que l'objet 3 a 
parcouru une distance double de cello de la course du verin 1. 

on comprend que la rentree de la tige 11 a pour effet de 
tirer sur l'alement filaire 5 qui, du fait de la fixation de 
8 on axtremite 50 au support 2. entrains le deplacemant de 
l'objet 3 vers sa position de repos et du mime coup 1'element 
filaire 4. 

Le verin 1 peut ainsi deplaoer un ebjet horizontalement, 
o« selon une certaina pente. de maniere reversible but loagueur 
allant jusgu'au double do sa course. 

On comprendra que dans un but d'equilibre, lee elements 
filaires 4 et 5 aont de preference doubles et disposes 
symetriquement par rapport 4 l'axe longitudinal de 1' ensemble- 
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1* dispositif s Ion l'invntion est particuliexament 
avantageux pour 1 a vShicules da transport a plateau mobile 
eels que celui r present© sur 1b figur 2. 

Ce vehicule 6 coas>orte un support 2 qui consists en en 
5 une raispe, tandie que l'objet 3 consiste en un plateau. Le 
plateau 3 est apte a coulisser sur la rampe 2 sous 1 'action 
d'un verin 1 solidaire do la rampe 2, et par 1 ' intermediaire de 
chaines d'exteuaion 4 et de rappel 5. ^ 

De maniere avantageuee, ma is non essentiel, 1'extremite 

10 de la tige 11 du verin 1 eat liee de maniere coulissante dans 
le send longitudinal au plateau 3, par 1 ' intermediaire d'un 
palier mobile 7 qui lui-meme porte lea pouliee 12 par 
1 ' intermediaire d'un arbre, non visible, i-e palier mobile 7 
permet ainsi de soutenir 1'extremite de la tige 11 du verin 1. 

15 par ailleurs, la rampe 2 est articulee cur le chassis 60 

du vehicule 6, eur un axbre transversal 61 dispose a 
1'extremite arriere du chassis 60, en sorte que sous 1'action 
d'un verin 62 la rampe 2 puisse basculer et que ea partie 
extreme arriere 20 en port e-a- faux soit abaissee. 

20 Comme on pout le voir sur la figure 3, le plateau 3 est 

lie a la ram pe 2 par 1 ' intermediaire de coulisseaux lateraux 8, 
dont un eeul est visible, aptes a coulisser chacun sur un bord 
de la rampe 2, et qui portent chacun un pivot 80 d'axe 
transversal permettant de relie le plateau 3 au niveau de 

25 1'extremite avant de celui-ci, 1'extremite avant etant celle 
opposee a 1'extremite arriere deetinee a reposer au sol. 

Lea coulisseaux 8 permettent d' assurer le guidage du 
plateau 3 durant son glissement le long de la rampe 2, et la 
liaison au travers des pivots 80 permet , lore de I'abaissement 

30 de la partie arriere 20 de la rampe 2 f de reduire 1 # angle que 
fait le plateau 3 avec le sol* 

Le dispositif de transfert a verin selon 1' invention, 
applique a un vehicule de transport a plateau mobile donne a ce 
dernier de nombreux avant ages par rapport aux vehicules 

35 analogues exist ants, dont le principal est la simplicity de la 
conception et done de la fabrication. 
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sn eff t, la Plateau 3 P«ut etre deploye t ra»ene aur le 
vehicle 6 eoue la seule action d» rerin 1, at eecondaire»ent 
du vrin 62, tandie quo la liaison par 1< inter* diaire das 
coulieseau* B eat de conception tree sii-pla t autoriee «n fort 

abaissement du plateau 3. 

II v- de aoi one la preeente invention ne saurait Stra 
linutee a la deacription qui precede de 1'un de eee .nodee de 
realieation, euscaptible de subir quelques modification* sane 
ponr autant sortir du cadre de 1' invention. 
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REVINDICATIONS 

1) Dispositif de transfert & verin pour le deplacement 
5 reversible en translation horisontale ou inclinee d'un objet 

(3) sur una course sensiblement double de celle dudit verin 

(I) , caracterise en ce qu'il comporte un verin double effet (1) 
dont la tige (11) comprend a son extremite dec moyens de renvoi 
& 180° (12) eur lesquels passant de maniere symetrique au moins 

10 deux element* filaires, l'un d'extension (4) et l'autre de 
rappel (5), ceux-ci etant oolidarieee par une extremite (40, 
50) au support (2) dudit verin (1) et par l'autre (41, 51) 
audit objet (3) en sort© que la sortie de ladite tige (11) 
entraine le deplacement dudit objet (3) dans le meme sens par 

15 1 ' intermediate de 1' element filaire d' extension (4), et 
entraine egalement ledit element filaire de rappel (5), tandis 
que la rentree de ladite tige (11) entraine le deplacement 
dudit objet (3) dans le sens inverse par 1 ' intermediate dudit 
element filaire de rappel (5) et entraine egalement ledit 

20 element filaire d'extension (4). 

2) Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce 
que les elements filaires (4, 5) consistent en dea chaines 
tandis que les moyens de renvoi (12) consistent en dee poulies 
montees sur un arbre dispose traneveraalement a 1' extremite de 

25 la tige (11) du verin (1)- 

3) Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce 
que 1' arbre dispose transversal ement a 1' extremite de la tige 

(II) du verin (1) est monte en pivot ement sur un palier mobile 
(7) lie en coulissement a 1 'objet (3). 

30 4) Dispositif aelon l'une quelconque des revendications 

precedent es, caracterise en ce que le support consiste en une 
rampe (2) apte a basculer sur le chassis (60) d'un vehicule (6) 
tandis que 1' objet a deplacer consiste en un plateau (3) apte k 
coulisser le long de ladite rampe (2). 
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5) Diapositif solon la r vindication 4, caracteria' en ce 
„ue le plateau (3) at monta couliaeant aur la ramp (2) par 
1- intermediate d'au moine un c uliaaeau (8) apte « .couiiaaer 
1. lo»„ de Indite rampe et auqual la pertie extreme avant dudit 

5 plateau (3) eat liee au moyen d'un pivot (80) d'axe 
tranaveraal, tandia que ladite rampe (2) eat montee baaculante 
S ur le chaaeis (€0) autour d'un axe tranaveraal (61) «t aoue 
l'action d'un verin (62). 

«) Diapoaitif aelon la ravandication 5, earacteriae en ce 

10 qu'il comport© deux couliaaeaux (8) cfaecun mont* en 
couliaaement aur un cote de la rampe (2), et portent un pivot 
de liaison au plateau (3)- 
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